Miejski Zarzad Drdg

MZD.5512.0zn.17. 354 .2024 Skoczow, 09.04.2024 r,

ML DESIGN
Remigiusz Machej

ul. Cieszynska 226
44-337 Jastrzebie-Zdroj

Na podstawie art. 10 ust. 7 ustawy z dnia 20 czerwca 1997 r. prawo o ruchu
drogowym (tekst jednolity Dz.U. z 2023 r. poz. 1047 z pdézn. zm.), § 6
Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzeénia 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkdéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzadzaniem (tekst jednolity Dz.U. z 2017 r. poz. 784), uchwaty Nr
XXXV1/447/2009 Rady Miejskiej Skoczowa z dnia 1 pazdziernika 2009 r. w sprawie
utworzenia jednostki budzetowej pod nazwa Miejski Zarzad Drég, na wniosek z dnia
04.04.2024 r. znak 2024/04/07/JZ Pana Remigiusza Macheja

zatwierdzam

projekt tymczasowej organizacji ruchu w zakresie ul. Gtéwnej i ul. Krzempka w
w Ochabach Matych w zwigzku z ,Budowa potgczenia ul. Krzempka z ul.
Debowiecka w Ochabach wraz z budowa chodnika i wykonaniem oswietlenia”.
Charakter organizacji ruchu — czasowa.

Termin wprowadzenia zatwierdzonej organizacji ruchu: 30.04.2025 r.

Termin wprowadzenia statej organizacji ruchu: 31.12.2025 r.

Oznakowanie nalezy wykona¢ zgodnie z zatacznikami nr 1-4 do Rozporzadzenia
Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdtowych warunkéw
technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. z 2003r. Nr 220
poz. 2181 z pdzn. zm.).

Co najmniej na 7 dni przed dniem wprowadzenia organizacji ruchu, nalezy
zawiadomi¢ organ zarzgdzajacy ruchem, zarzad drogi oraz wtasciwego komendanta
Policji o terminie jej wprowadzenia.
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Projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia robot
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Projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia robot

1. PRZEDMIOT OPRACOWANIA

Przedmiotem opracowania jest projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia robot
dla zadania pn.: ,, Budowa polaczenia ul. Krzempka z ul. Debowiecka w Ochabach wraz z

budowa chodnika i wykonaniem oswietlenia™.
2. ZAKRES OPRACOWANIA

Niniejszy projekt obejmuje swoim zakresem organizacje¢ ruchu na czas prowadzenia

robot na drogach:

ul. Debowiecka, droga powiatowa 26198 — klasa 7.

Stanowi polaczenie drég lokalnych wewnatrz gminy Skoczéw. Droga zapewnia dojazd do
zabudowy mieszkalnej, gospodarstw rolnych oraz okolicznych pdél uprawnych. Droga
zlokalizowana w terenie zabudowanym o dopuszczalnej predkosci 50km/h. Srednia szerokosé
jezdni o nawierzchni bitumicznej wynosi 6,00m. Droga wyposazona w pobocza gruntowe.

ul. Ludwika Krzempka, droga wewnetrzna, w zarzadzie MZD w Skoczowie.

Obecnie droga bez przejazdu. Droga zapewnia dojazd do zabudowy mieszkalnej, gospodarstw
rolnych oraz okolicznych pdl uprawnych. Droga zlokalizowana w terenie niezabudowanym o
dopuszczalnej predkosci 40km/h. Srednia szeroko$é jezdni o nawierzchni bitumicznej wynosi
3.50m. Droga wyposazona w pobocza gruntowe.

Po przebudowie droga publiczna jednopasowa jednokierunkowa klasy D. Droga
zlokalizowana w terenie niezabudowanym o dopuszczalnej predkosci 30km/h. Srednia
szerokos¢ jezdni o nawierzchni bitumicznej wynosi 3,50m. Droga wyposazona w
Jednostronny chodnik, zatoke autobusowa oraz wyznaczone miejsca postojowe.

ul. Gléwna, droga wewnetrzna, w zarzadzie MZD w Skoczowie na podstawie porozumienia
z GDDKIA.

Droga zbiorcza zapewnia dojazd do zabudowy mieszkalnej, gospodarstw rolnych oraz
okolicznych poél uprawnych. Na drodze obowigzuje ograniczenie predkosci do 40km/h.

Srednia szerokos¢ jezdni o nawierzchni bitumicznej wynosi 6,00m. Droga wyposazona w
pobocza gruntowe.

ul. Mlynska, droga gminna 431533S — klasa D.

Stanowi polaczenie drog lokalnych wewnatrz gminy Skoczow. Droga zapewnia dojazd do
zabudowy mieszkalnej, gospodarstw rolnych oraz okolicznych pol uprawnych. Droga
zlokalizowana w terenie zabudowanym o dopuszczalnej predkosci 50km/h. Srednia szeroko$é
jezdni o nawierzchni bitumicznej wynosi 3,00m. Droga wyposazona w pobocza gruntowe.

3. MATERIALY WYJSCIOWE

° Podktady mapowe
° Wizja w terenie wraz z inwentaryzacja oznakowania



Projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia robot

o Projekt budowlany dla przedmiotowego zadania
o Akty prawne obejmujace zakres opracowania.

4. CHARAKTERYSTYKA ISTNIEJACEJ DROGI 1 RUCHU NA
DRODZE

Zakres opracowania organizacji ruchu na czas prowadzenia robét zlokalizowany jest
w granicach wsi Ochaby Male w gminie Skoczéw na drodze powiatowej, drodze gminnej
oraz drogach wewngtrznych. Droga powiatowa, gminna i drogi wewnetrzne, o duzym
natgzeniu ruchu, wzdhuz ktorych bedzie realizowana inwestycja. Zakres opracowania
zlokalizowany jest w terenie niezabudowanym o dopuszczalnej predkosci 90km/h
z miejscowymi ograniczeniami predkosci do 40km/h oraz terenie zabudowanym

o dopuszczalnej predkosci 50km/h.
5. ISTNIEJACA STALA ORGANIZACJA RUCHU

Na terenie objetym opracowaniem wystepuje oznakowanie pionowe i poziome.
Inwentaryzacja istniejacego oznakowania zostala przedstawiona w czesci rysunkowej

projektu.
6. ORGANIZACJA RUCHU NA CZAS WYKONYWANIA ROBOT

Organizacj¢ ruchu wprowadza si¢ w zwiazku z przebudows drogi ulicy Ludwika
Krzempka.

Prace budowlane beda polegaly w szczegolnosci na wykonaniu przebudowy drogi ulicy
Ludwika Krzempka z oswietleniem, budowy zatoki autobusowej, chodnikéw dla pieszych,
zatok postojowych oraz budowy zjazdow na posesje.

Organizacja ruchu:

Przed miejscem prowadzonych robot na ulicy Debowieckiej zaprojektowano znaki A-14,

A-12b/c oraz B-25 1 B-33 (40km/h) w obu kierunkach.
Za miejscem prowadzenia robot zaprojektowano znak B-42 w obu kierunkach.

Na wylocie ulicy Mtynskiej w kierunku ulicy Debowieckiej zaprojektowano tablice F-6a z
piktogramami znakoéw A-14 1 A-12b/c.

W rejonie przejscia dla pieszych zaprojektowano bariere U-20d z znakiem B-41.

Przed miejscem prowadzenia robot zaprojektowano barier¢ U-3d z §wiatlami ostrzegawczymi

(98]



Projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia robét

barwy zolte;.

Na koncu prowadzonych robét zaprojektowano bariere U-20b z swiatlami ostrzegawezymi
barwy zoltej.

Wzdluz miejsca prowadzonych robot zaprojektowano stupki U-21a/b w rozstawie co 10m.

Na wlocie ul. Krzempka od strony ul. De¢bowieckiej zaprojektowano bariere U-20b ze

znakiem B-1 oraz tabliczkg informacyjna (Nie dotyczy dojazdu do gospodarstwa).

Przed miejscem prowadzonych robét na ulicy Gléwnej zaprojektowano znaki B-21 i B-22
z tabliczkami informacyjnymi (Nie dotyczy mieszkancow ul. Krzempka od nr. 1 do 9 oraz

dojazdu do szkoly).

Na wlocie ulicy Krzempka od strony ulicy Glownej zaprojektowano bariery U-20b ze
znakami B-1 oraz tabliczkami informacyjnymi (Nie dotyczy mieszkancéw ul. Krzempka od

nr. 1 do 9 oraz dojazdu do szkoly).

Na wlocie ulicy Krzempka od strony ulicy Glownej na poboczach zaprojektowano bariery
U-20d ze znakami B-41.

Stan pasa drogowego po wykonaniu robét— wykonany zostanie komplet
przewidzianych robot tj. wykonanie wszystkich prac instalacyjnych. przebudowa odcinka
ulicy Krzempka, budowa zatok postojowych, zatoki autobusowej oraz budowa chodnika dla
pieszych. Pas drogowy po zrealizowaniu rob6t przewidzianych dla etapu zostanie posprzatany

1 przywrdcony do bezpiecznego uzytkowania.

Organizacja ruchu szczegol polaczenia ul. Krzempka z ul. Gléwna (w godzinach

prowadzenia prac):

Zostanie zwgzony odcinek drogi ulicy Glownej w rejonie skrzyzowania z ulica Krzempka w

celu wykonania polaczenia ul. Krzempka z ul. Gléwna.

Przed miejscem prowadzenia robot na ul. Gléwnej zaprojektowano znaki A-14

1 A-12b/c w obu kierunkach.

Przed miejscem prowadzenia robdt na ul. Glownej zaprojektowano znaki B-25 i B-33

(30km/h) w obu kierunkach.
Za miejscem prowadzenia robot zaprojektowano znaki B-42 w obu kierunkach.

Przed skrzyzowaniem ulicy Glownej i Krzempka na ulicy Giéwnej zaprojektowano znaki
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B-21 i B-22 z tabliczkami informacyjnymi (Nie dotyczy mieszkancéw ul. Krzempka

od nr.1 do 9 oraz dojazdu do szkoly).

Na poczgtku prowadzonych robét zaprojektowano bariere U-3d ze $wiatlami ostrzegawczymi
barwy zolte).

Na koncu prowadzonych robét zaprojektowano barier¢ U-20b ze Swiatlami ostrzegawczymi
barwy zoltej.

Wzdluz miejsca prowadzonych robot zaprojektowano shupki U-21a/b w rozstawie co 10m.

Na wlocie ulicy Krzempka od strony ulicy Glownej zaprojektowano bariery U-20b ze
znakami B-1 oraz tabliczkami informacyjnymi (Nie dotyczy mieszkancow ul. Krzempka od

nr. 1 do 9 oraz dojazdu do szkoly).

Przed miejscem prowadzonych robot na ulicy Glownej zaprojektowano ruch wahadlowy

z rgcznym sterowaniem ruchem przez osoby posiadajace stosowne uprawnienia.

Przed miejscem prowadzonych robot na ulicy Krzempka zaprojektowano bariery U-20b oraz

U-20d ze znakami B-41.

Zaprojektowano bezpieczne przejscie do szkoly od strony ulicy Glownej.

Organizacja ruchu szczegél polaczenia ul. Krzempka z ul. Gléwng (po godzinach

prowadzenia prac):

Zostanie zwezony odcinek drogi ulicy Glownej w rejonie skrzyzowania z ulicg Krzempka w

celu wykonania potaczenia ul. Krzempka z ul. Giéwna.

Przed miejscem prowadzenia robot na ul. Glownej zaprojektowano znaki A-14

1 A-12b/c w obu kierunkach.

Przed miejscem prowadzenia robdt na ul. Gléwnej zaprojektowano znaki B-25 i B-33
(30km/h) w obu kierunkach.

Za miejscem prowadzenia robot zaprojektowano znaki B-42 w obu kierunkach.

Przed skrzyzowaniem ulicy Gléwnej i Krzempka na ulicy Gloéwnej zaprojektowano znaki
B-21 i B-22 z tabliczkami informacyjnymi (Nie dotyczy mieszkancow ul. Krzempka

od nr.1 do 9 oraz dojazdu do szkoly).

Na poczgtku prowadzonych robét zaprojektowano bariere U-3d ze swiatlami ostrzegawezymi

barwy zoltej.



Projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia robot

Na koficu prowadzonych roboét zaprojektowano bariere U-20b ze $wiatlami ostrzegawczymi

barwy zoltej.
Wzdluz miejsca prowadzonych robét zaprojektowano stupki U-21a/b w rozstawie co 10m.

Na wlocie ulicy Krzempka od strony ulicy Gléwnej zaprojektowano bariery U-20b ze
znakami B-1 oraz tabliczkami informacyjnymi (Nie dotyczy mieszkancéw ul. Krzempka od

nr. 1 do 9 oraz dojazdu do szkoly).
Przed miejscem prowadzonych robot na ulicy Gléwnej zaprojektowano znaki D-5 oraz B-31.

Przed miejscem prowadzonych robét na ulicy Krzempka zaprojektowano bariery U-20b oraz

U-20d ze znakami B-41.

Zaprojektowano bezpieczne przejscie do szkoly od strony ulicy Glowne;j.

Stan pasa drogowego po wykonaniu robét— wykonany zostanie komplet
przewidzianych robot tj. wykonanie wszystkich prac instalacyjnych, przebudowa odcinka
ulicy Krzempka oraz budowa chodnika dla pieszych. Pas drogowy po zrealizowaniu robét

przewidzianych dla etapu zostanie posprzatany i przywrocony do bezpiecznego uzytkowania.

Ukladanie warstwy $cieralnej

Przed miejscem prowadzonych robét na ulicy Debowieckiej zaprojektowano znaki A-14,

A-12b/c oraz B-25 1 B-33 (40km/h) w obu kierunkach.
Za miejscem prowadzenia robot zaprojektowano znak B-42 w obu kierunkach.

Na wylocie ulicy Mlynskiej w kierunku ulicy Debowieckiej zaprojektowano tablice F-6a z
piktogramami znakoéw A-14 1 A-12b/c.

W rejonie przejscia dla pieszych zaprojektowano bariere U-20d z znakiem B-41.

Przed miejscem prowadzenia robot zaprojektowano bariere U-3d z $wiattami ostrzegawczymi
barwy zoltej.

Na koncu prowadzonych robét zaprojektowano bariere U-20b z $wiatlami ostrzegawczymi
barwy zoltej.

Wzdluz miejsca prowadzonych robét zaprojektowano stupki U-21a/b w rozstawie co 10m.

Na wlocie ul. Krzempka od strony ul. De¢bowieckiej zaprojektowano bariere U-20b ze

znakiem B-1.

Przed miejscem prowadzenia robot na ul. Glowne] zaprojektowano znaki A-14
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1 A-12b/c w obu kierunkach.

Przed miejscem prowadzenia robét na ul. Gléwnej zaprojektowano znaki B-25 i B-33

(30km/h) w obu kierunkach.
Za miejscem prowadzenia robot zaprojektowano znaki B-42 w obu kierunkach.

Przed skrzyzowaniem ulicy Gléwnej i Krzempka na ulicy Gtéwnej zaprojektowano znaki
B-211 B-22.

Na poczatku prowadzonych robét zaprojektowano bariere U-3d ze $wiatlami ostrzegawczymi
barwy zoltej.

Na konicu prowadzonych robot zaprojektowano bariere U-20b ze $wiattami ostrzegawczymi
barwy zoltej.

Wzdluz miejsca prowadzonych robét zaprojektowano stupki U-21a/b w rozstawie co 10m.

Na wlocie ulicy Krzempka od strony ulicy Glownej zaprojektowano bariery U-20b ze

znakami B-1.
Przed miejscem prowadzonych robot na ulicy Gléwnej zaprojektowano znaki D-5 oraz B-31.

Przed miejscem prowadzonych robét na ulicy Krzempka zaprojektowano bariery U-20b oraz

UU-20d ze znakami B-41.

Zaprojektowano bezpieczne przejscie do szkoly od strony ulicy Glownej.

Stan pasa drogowego po zrealizowaniu etapu - wykonany komplet prac dla calego
zadania. Pas drogowy posprzatany 1 przywrécony do bezpiecznego uzytkowania. Po
zakonczeniu ukladania warstwy $cieralne] zostanie wprowadzona nowa, docelowa

organizacja ruchu.

% ZAGROZENIA 1 UTRUDNIENIA W RUCHU WYSTEPUJACE
PODCZAS WYKONYWANIA ROBOT.

Podczas wykonywania robot przewiduje si¢ utrudnienia w ruchu polegajace na
zwezeniu odcinka drogi ulicy De¢bowieckiej oraz zwezenia odcinka drogi ulicy Glownej
z wprowadzeniem ruchu wahadlowego co zmniejszy plynnos¢ ruchu. Wystapia utrudnienia

w ruchu pieszym w miejscu prowadzenia robét.

Zagrozenia wystepujace podczas wykonywania robot to w szczegdlnosci obecnosé

w rejonie robot osob prowadzacych roboty budowlane, ruch pojazdéw budowy w rejonie
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inwestycji oraz glebokie wykopy w czasie prowadzenia robét instalacyjnych, a takze ruch

pieszych jednym poboczem w obu kierunkach.
8. TERMIN WPROWADZENIA ORGANIZACJI RUCHU

Termin wprowadzenia organizacji ruchu na czas prowadzenia robdt przewiduje sie
do 30 kwietnia 2025 roku. Termin przywrocenia stalej organizacji ruchu lub wprowadzenie

docelowej organizacji ruchu po zatwierdzeniu przewiduje si¢ do 31 grudnia 2025 roku.

9. WARUNKI SZCZEGOLOWE WYKONANIA OZNAKOWANIA —
UWAGI KONCOWE

Oznakowanie nalezy wykona¢ zgodnie z obowiazujacym Rozporzgdzeniem Ministra
infrastruktury w  sprawie szczegélowych warunkow  technicznych dla  znakéw
1 sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczefstwa ruchu drogowego i warunkow ich

umieszczania na drogach.

Oznakowanie pionowe na czas prowadzenia robot wykonaé z grupy wielkosci
D - Duze” dla drogi powiatowej oraz ..S - Srednie” dla drég gminnych z uzyciem folii typu 2

lub folii pryzmatyczne;j.

Nalezy zapewni¢ bezpieczne przejscie przez teren robot, przy glebokich wykopach powyzej
0,5m nalezy zastosowa¢ odgradzajace bariery U-20c¢ a nad przekopami nalezy uklada¢ kladki

U-28. Nalezy zapewni¢ bezpieczne przejscie do szkoly przez teren robot.
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istniejgce oznakowanie poziome
miejsce prowadzenia robét
‘:} elementy wykonywane w etapie

7 znaki istniejgce oznaczono na rysunku
|st. W skali szarosci z niebieskimi odnosnikami
—W —7 znaki zastaniane na czas prowadzenia robét
st.
a7 znaki projektowane oznaczono na rysunku
P;oj w kolorze z czerwonymi odno$nikami
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‘j 44-337 Jastrzebie-Zdroj
" tel. 663 381 970, 603 240 620
w e-mail: biuro@m!-design.pl
a www.ml-design.pl

Nazwa zadania:
Projekt tymczasowe] organizacji ruchu dla zadania pn.: "Budowa pofgczenia
ul. Krzempka z ul. Dgbowieckg w Ochabach wraz z budowa chodnika

| wykonaniem oéwietlenia".

Adres obiektu budowlanego:
ul. Ludwika Krzempka

Nazwa Projektowana organizacja ruchu na czas prowadzenia robét
rysunku wraz z Inwentaryzacjq istniejgcego oznakowania.
Gmina Skoczéw
Inwastir 43-430 Skoczéw, ul. Rynek 1
Opracowanie mgr inz. Remigiusz Machej %"’7
Opracowanie inz. Jakub Zajac lﬂﬁc
branza Projekt data opracowania shala rysunku numer rysunku
Drogowa | Ordanizacji | g4 202410k 1:500 1
ruchu

Opracowanie chronione prawnie Ustawa o Prawie Autorskim | Prawach Pokrewnych

Z dn. 04.02.1994r. (Dz.U. Nr 24/94 2z 23.02.1994r.)
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LEGENDA

istniejace oznakowanie poziome
miejsce prowadzenia robot
\:l elementy wykonywane w etapie

/\_ - znakiistniejgce oznaczono na rysunku

|t w skali szarosci z niebieskimi odnosnikami
_Wﬁ 7 znaki zasianiane na czas prowadzenia robét

st.

o7 znaki projekiowane oznaczono na rysunku
P;oj w kolorze z czerwonymi odno$nikami

ul. Cieszyriska 226

44-337 Jastrzgbie-Zdroj

tel. 663 381 970, 603 240 620
e-mail: biuro@mi-cesicn.pl
www.ml-design.pl

DESIGN

ML

Projekt tymczasowej organizacii ruchu dla zadania pn.: "Budowa potaczenia
ul. Krzempka z ul. Debowieckg w Ochabach wraz z budowg chodnika
i wykonaniem oswietlenia".

Adres obiektu budowlanego:
ul. Ludwika Krzempka

Projektowana organizacja ruchu na czas prowadzenia robét wraz
Z Inwentaryzacjg istniejacego oznakowania - szczegdi potgczenia
ul. Krzempka z ul. Gtéwng w godzinach prowadzenia prac.

Nazwa
rysunku

I - Gmina Skoczéw
nwestor 43-430 Skoczdéw, ul. Rynek 1

Opracowanie mgr inz. Remigiusz Machej M

Opracowanie inz. Jakub Zajgc -ZaﬁL

branza ij‘akt data opracowania skala rysunku numer rysunku
Drogowa organizacjt | g4 2024rok 1:500 2
ruchu

Opracowanie chronione prawnie Ustawa o Prawie Autorskim | Prawach Pokrewnych
z dn. 04.02.1994r. (Dz.U. Nr 24/94 z 23.02.1984r.)
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t ------- miejsce prowadzenia robot
I:’ elementy wykonywane w etapie

i znaki istniejace oznaczono na rysunku
st, W skall szaroéci z niebieskimi odno$nikami
‘W— 7 znaki zastaniane na czas prowadzenia robét
st.
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Nazwa zadania:
Projekt tymczasowej organizacji ruchu dla zadania pn.: "Budowa potgczenia
ul. Krzempka z ul. Dgbowieckg w Ochabach wraz z budowg chednika
i wykonaniem oswietlenia”.

Adres obiektu budowlanego:
ul. Ludwika Krzempka

Projektowana organizacja ruchu na czas prowadzenia robét wraz
z Inwentaryzacjg istniejacego oznakowania - szczegdi potgczenia
ul. Krzempka z ul. Gtéwng po godzinach prowadzenia prac.

Nazwa
rysunku

I i Gmina Skoczow
nwesior 43-430 Skoczéw, ul. Rynek 1

Opracowanie mgr inz. Remigiusz Machej M

Opracowanie inz. Jakub Zajgc -7\7?L

bran2a PI‘GjBk‘t data opracowania skala rysunku numer rysunku
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Opracowanie chronione prawnie Ustawa o Prawie Autorskim i Prawach Pokrewnych
z dn. 04.02.1994r. (Dz.U. Nr 24/84 z 23.02.1984r.)
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