STAROSTWO POWIATOWE W CIESZYNIE

43 - 400 Cieszyn ul. Bobrecka 29 tel.: (33) 47 77 144, e-mail: sekretariat@powiat.cieszyn.pl
Biuro Transportu i Organizacji Ruchu tel.: (33) 47 77 136, (33) 47 77 326, e-mail: bt@powiat.cieszyn.pl

BT.7121.75.2024.JG Cieszyn, 17.05.2024 r.

ML DESIGN
ul. Cieszynska 226
44-337 Jastrzebie-Zdroj

W odpowiedzi na wniosek z dnia 04.04.2024 r. w sprawie zatwierdzenia projektu organizacji ruchu — data
wplywu 05.04.2024 r. , po uzupehieniu dokumentacji pismo z dnia 24.04.2024 r. data wplywu 25.04.2024 r. dzialajac
na podstawie art. 10 ust. 5 ustawy z dnia 20 czerwca 1997 roku Prawo o ruchu drogowym (tekst. jednolity Dz.U z 2022
poz. 988), oraz § 6 ust. 1, § 8 ust. 2 pkt 1b Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 roku w
sprawie szczeg6lowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem
(tekst ujednolicony Dz. U. z 2017 poz. 784) po zasiegnieciu opinii:

- Powiatowego Zarzadu Drég Publicznych w Cieszynie pismo z dnia 13.03.2024 r. nr PZDP.ZUD.4611.15.2024
- Komendanta Powiatowego Policji w Cieszynie pismo z dnia 18.03.2024 r. nr R-5321-167/1497/24
- Miejskiego Zarzadu Drog w Skoczowie pismo z dnia 09.04.2024 r. nr MZD 5512.0zn.16.363.2024

ZATWIERDZAM w czgsci dotyczacej skrzyzowania ul. Debowieckiej z ul. Mlynska oraz pofaczeniem z ul.
Krzempka organizacjg ruchu, na podstawie projektu organizacji ruchu dla zadania pn.: Budowa potaczenia ul. Krzempka
z ul. Dgbowieckg w Ochabach wraz z budowa chodnika i wykonaniem o$wietlenia” z nastepujacymi uwagami:

% W przypadku wykopow w jezdni o glebokosci przekraczajacej 0,5 m lub pozostawienia na jezdni maszyn
drogowych, za zaporami drogowymi ustawionymi prostopadle do jezdni nalezy stosowaé pryzmy z piasku lub
ostony energochtonne.

W strefie robot nalezy zapewni¢ bezpieczne warunki poruszania sie pieszych.

Osoby wykonujgce czynnosci zwigzane z robotami w pasie drogowym powinny by¢ ubrane w odziez ostrzegawcza

0 barwie pomaranczowej lub zéltej i wyposazone w elementy ostrzegawcze.

% Osoby kierujgce ruchem powinny posiadaé zaswiadczenie o ukoniczeniu szkolenia w zakresie wykonywania
niektorych czynnosci zwigzanych z kierowaniem ruchem drogowym oraz byé ubrane w plaszcz ostrzegawczy o
barwie fluoroscencyjnej pomaraficzowej z zoltymi elementami ostrzegawczymi oraz nadrukiem na plecach i z
przodu o tresci ,,KIEROWANIE RUCHEM®”.

% Na podstawie art. 10 ust. 7 ustawy z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (tekst jednolity Dz. U. z
2020 r. poz. 110) oraz na podstawie § 1 ust. | pkt 1, § 2 ust. 2, § 3 ust. la oraz § 4 pkt | Rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 roku w sprawie szczegdlowych warunkow zarzgdzania ruchem na drogach
oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U. Nr 177, poz. 1729 z poZn. zm.) zatwierdzenie projektu
organizacji ruchu w czgéci dotyczacej drog wewngtrznych nalezy do kompetencji podmiotu zarzadzajacego droga
wewnetrzna.

% Wdrozenie projektowanej organizacji ruchu w zatwierdzonym niniejszym pismem zakresie; jest dopuszczalne
wylacznie z jednoczesnym wdrozeniem organizacji ruchu zatwierdzonej przez Burmistrza Miasta Skoczow w
zakresie dotyczacym organizacji ruchu na potaczeniu ul. Gtéwnej z ul. Krzempka - organizacje ruchu zatwierdza,
na podstawie projektu organizacji ruchu, organ zarzadzajacy ruchem albo podmiot zarzadzajacy droga wewnetrzna
wiasciwy dla danej drogi - § 6 ust. I Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 roku w
sprawie szczegOlowych warunkoéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym
zarzgdzaniem (tekst ujednolicony Dz. U. z 2017 poz. 784)

% Charakter organizacji ruchu — czasowa.

# Termin, w ktérym powinna zostaé wprowadzona zatwierdzona organizacja ruchu uptywa z dniem — 31.05.2025 r.

% Przewidywany termin wprowadzenia nowej stalej organizacji ruchu — 31.12.2025 r.

% Oznakowanie nalezy wykonaé zgodnie z zatgeznikami nr 1-4 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia
3 lipca 2003 r. w sprawie szczeg6lowych warunkéw technicznych dla znakow i sygnalow drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (tekst jednolity Dz.U. 22019 poz. 2311
Z pozZ. zm.).

% Niewprowadzenie zatwierdzonej organizacji ruchu w powyzszym terminie spowoduje koniecznosé ponownego

wystapienia do Starosty Cieszynskiego o zatwierdzenie projektu organizacji ruchu lub zmian tej organizacji.
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Zatwierdzony przez Staroste Cieszynskiego projekt organizacji ruchu znajduje si¢ do wgladu w Biurze Transportu i
Organizacji Ruchu Starostwa Powiatowego w Cieszynie.

Co najmniej na 7 dni pried dniem wprowadzeniem zatwierdzonej organizacji ruchu, naleiy zawiadomic¢ organ
zarzqdzajgcy ruchem, zarzqd drogi oraz wlaseiwego komendanta policji o rzeczywistym terminie jej wprowadzenia.
Brak zawiadomienia skutkuje wiratqy wainosci zatwierdzonej organizacji ruchu zgodnie z § 12 ustl i 4 ww.
Rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 roku.

Zalgczniki:

- opieczgtowany projekt organizacji ruchu 1 egz.

- opinia L.dz. nr PZDP.ZUD.4611.15.2024 wraz z zalacznikiem

- opinia L.dz. nr R-5321-167/1497/24 wraz z zalacznikiem

- opinia L.dz. nr MZD 5512.0zn.16.363.2024 wraz z zalacznikiem

Otrzymujg: Adresat

(do wiadomosci)
1. Miejski Zarzad Drog w Skoczowie (bez zalgcznikéw) za posrednictwem ePUAP
2. Powiatowy Zarzad Drég Publicznych w Cieszynie (bez zalacznikow) za posrednictwem ePUAP
3. aaBT

Klauzula informacyjna

Zgodnie z art. 13 Rozporzadzenia Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) 2016/679 z dnia 27 kwietnia 2016 r. w sprawie ochrony 0sob fizycznych w
zwiazku z przetwarzaniem danych osobowych i w sprawie swobodnego przeplywu takich danych oraz uchylenia dyrektywy 95/46/WE (RODO)
informujemy, ze:

1)Administratorem Pani/Pana danych osobowych jest Starosta Cieszynski z siedziba w Cieszynie przy ul. Bobreckiej 29, tel.: 33 47 77 136, adres e-
mail: sekretariat@powiat.cieszyn.pl

2)W Starostwie Powiatowym w Cieszynie zostal powolany inspektor ochrony danych kontakt mozliwy jest pod nr tel. 33 47 77 226, adres e-mail:
iod@powiat.cieszyvn.pl

3) Pani/Pana dane osobowe przetwarzane beda w celu zatwierdzania oraz opiniowania projektoéw organizacji ruchu na podstawie rozporzadzenie
Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzeénia 2003r. w sprawie szczeg6lowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzadzaniem;

4) Odbiorcami Pani/Pana danych osobowych beda wytacznie podmioty uprawnione do uzyskania danych osobowych na podstawie przepisow prawa
oraz podmioty, ktére na podstawie stosownych umow przetwarzaja dane osobowe na zlecenie administratora;

5)Pani /Pana dane osobowe nie beda przekazywane do panstwa trzeciego/organizacji miedzynarodowej;

6)Pani/Pana dane osobowe przechowywane beda przez okres niezbedny do realizacji odpowiedniego celu przetwarzania, w tym réwniez obowiazku
archiwizacyjnego wynikajacego z przepisow prawa.

7)Posiada Pani/Pan prawo dostepu do tresci swoich danych, prawo ich sprostowania, usunigcia lub ograniczenia przetwarzania, prawo do wniesienia
sprzeciwu wobec przetwarzania, prawo do przenoszenia danych i prawo do cofnigcia zgody (prawo do cofnigcia zgody w dowolnym momencie bez
wplywu na zgodnod¢ z prawem przetwarzania (*jezeli przetwarzanie odbywa sie na podstawie zgody), ktorego dokonano na podstawie zgody przed jej
cofnigciem;

8)Ma Pani/Pan prawo wniesienia skargi do Prezesa Urzedu Ochrony Danych Osobowych, gdy uzna Pani/Pan, ze przetwarzanie danych osobowych
Pani/Pana dotyczacych narusza przepisy RODO.

9) Podanie przez Pania/Pana danych osobowych jest wymogiem ustawowym. Jest Pani/Pan zobowiazany do ich podania a konsekwencja niepodania
danych osobowych bedzie nie zatatwienie sprawy w Starostwie Powiatowym w Cieszynie.

10) Pani/Pana dane nie bgda poddane zautomatyzowanemu podejmowaniu decyzji.
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Projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia robot
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Projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia robot

1. PRZEDMIOT OPRACOWANIA

Przedmiotem opracowania jest projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia robét
dla zadania pn.: ,, Budowa polaczenia ul. Krzempka z ul. Debowiecka w Ochabach wraz z

budowa chodnika i wykonaniem o$wietlenia™.
2. ZAKRES OPRACOWANIA

Niniejszy projekt obejmuje swoim zakresem organizacje ruchu na czas prowadzenia

robot na drogach:

ul. Debowiecka, droga powiatowa 2619S —klasa Z.

Stanowi polaczenie drég lokalnych wewnatrz gminy Skoczéw. Droga zapewnia dojazd do
zabudowy mieszkalnej, gospodarstw rolnych oraz okolicznych pdl uprawnych. Droga
zlokalizowana w terenie zabudowanym o dopuszczalnej predkosci 50km/h. Srednia szerokogé
jezdni o nawierzchni bitumicznej wynosi 6,00m. Droga wyposazona w pobocza gruntowe.

ul. Ludwika Krzempka, droga wewnetrzna, w zarzadzie MZD w Skoczowie.

Obecnie droga bez przejazdu. Droga zapewnia dojazd do zabudowy mieszkalnej, gospodarstw
rolnych oraz okolicznych pdl uprawnych. Droga zlokalizowana w terenie niezabudowanym o
dopuszczalnej predkosci 40km/h. Srednia szerokos¢ jezdni o nawierzchni bitumicznej wynosi
3,50m. Droga wyposazona w pobocza gruntowe.

Po przebudowie droga publiczna jednopasowa jednokierunkowa klasy D. Droga
zlokalizowana w terenie niezabudowanym o dopuszczalnej predkosci 30km/h. Srednia
szeroko$¢ jezdni o nawierzchni bitumicznej wynosi 3,50m. Droga wyposazona w
jednostronny chodnik, zatok¢ autobusowa oraz wyznaczone miejsca postojowe.

ul. Glowna, droga wewnetrzna, w zarzadzie MZD w Skoczowie na podstawie porozumienia
z GDDKIA.

Droga zbiorcza zapewnia dojazd do zabudowy mieszkalnej, gospodarstw rolnych oraz
okolicznych pol uprawnych. Na drodze obowigzuje ograniczenie predkosci do 40km/h.
Srednia szerokos¢ jezdni o nawierzchni bitumicznej wynosi 6,00m. Droga wyposazona w
pobocza gruntowe.

ul. Mlynska, droga gminna 431533S — klasa D.

Stanowi polgczenie drég lokalnych wewnatrz gminy Skoczéw. Droga zapewnia dojazd do
zabudowy mieszkalnej, gospodarstw rolnych oraz okolicznych pdl uprawnych. Droga
zlokalizowana w terenie zabudowanym o dopuszczalnej predkosci S0km/h. Srednia szerokogé
jezdni o nawierzchni bitumicznej wynosi 3.00m. Droga wyposazona w pobocza gruntowe.

3. MATERIALY WYJSCIOWE

° Podklady mapowe
° Wizja w terenie wraz z inwentaryzacjg oznakowania



Projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia robot

° Projekt budowlany dla przedmiotowego zadania
o Akty prawne obejmujace zakres opracowania.

4. CHARAKTERYSTYKA ISTNIEJACEJ DROGI I RUCHU NA
DRODZE

Zakres opracowania organizacji ruchu na czas prowadzenia robét zlokalizowany jest
w granicach wsi Ochaby Male w gminie Skoczéw na drodze powiatowej, drodze gminnej
oraz drogach wewnetrznych. Droga powiatowa, gminna i drogi wewnetrzne, o duzym
natezeniu ruchu, wzdtuz ktorych bedzie realizowana inwestycja. Zakres opracowania
zlokalizowany jest w terenie niezabudowanym o dopuszczalnej predkosci 90km/h
z miejscowymi ograniczeniami predkosci do 40km/h oraz terenie zabudowanym

o dopuszczalnej predkosci 50km/h.
S. ISTNIEJACA STALA ORGANIZACJA RUCHU

Na terenie objgtym opracowaniem wystepuje oznakowanie pionowe i poziome.
Inwentaryzacja istniejgcego oznakowania zostala przedstawiona w czesci rysunkowe;

projektu.
6. ORGANIZACJA RUCHU NA CZAS WYKONYWANIA ROBOT

Organizacj¢ ruchu wprowadza si¢ w zwiazku z przebudowa drogi ulicy Ludwika
Krzempka.

Prace budowlane bgda polegaly w szczegélnosci na wykonaniu przebudowy drogi ulicy
Ludwika Krzempka z oswietleniem, budowy zatoki autobusowej, chodnikéw dla pieszych,
zatok postojowych oraz budowy zjazdéw na posesje.

Organizacja ruchu:

Przed miejscem prowadzonych robot na ulicy Debowieckiej zaprojektowano znaki A-14,

A-12b/c oraz B-25 1 B-33 (40km/h) w obu kierunkach.
Za miejscem prowadzenia robot zaprojektowano znak B-42 w obu kierunkach.

Na wylocie ulicy Mlynskiej w kierunku ulicy Debowieckiej zaprojektowano tablice F-6a z
piktogramami znakéw A-14 1 A-12b/c.

W rejonie przejscia dla pieszych zaprojektowano bariere U-20d z znakiem B-41.

Przed miejscem prowadzenia robot zaprojektowano bariere U-3d z $wiatlami ostrzegawczymi

2
3



Projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia robot

barwy zoltej.

Na koncu prowadzonych robot zaprojektowano bariere U-20b z $wiatlami ostrzegawczymi
barwy zoltej.

Wzdluz miejsca prowadzonych robét zaprojektowano stupki U-21a/b w rozstawie co 10m.

Na wlocie ul. Krzempka od strony ul. Debowieckiej zaprojektowano bariere U-20b ze

znakiem B-1 oraz tabliczka informacyjng (Nie dotyczy dojazdu do gospodarstwa).

Przed miejscem prowadzonych robdt na ulicy Glownej zaprojektowano znaki B-21 i B-22
z tabliczkami informacyjnymi (Nie dotyczy mieszkancéw ul. Krzempka od nr. 1 do 9 oraz

dojazdu do szkoly).

Na wlocie ulicy Krzempka od strony ulicy Glownej zaprojektowano bariery U-20b ze
znakami B-1 oraz tabliczkami informacyjnymi (Nie dotyczy mieszkancow ul. Krzempka od

nr. 1 do 9 oraz dojazdu do szkoly).

Na wlocie ulicy Krzempka od strony ulicy Glownej na poboczach zaprojektowano bariery

U-20d ze znakami B-41.

Stan pasa drogowego po wykonaniu robét— wykonany zostanie komplet
przewidzianych robdt tj. wykonanie wszystkich prac instalacyjnych, przebudowa odcinka
ulicy Krzempka, budowa zatok postojowych, zatoki autobusowej oraz budowa chodnika dla
pieszych. Pas drogowy po zrealizowaniu robot przewidzianych dla etapu zostanie posprzatany

1 przywrécony do bezpiecznego uzytkowania.

Organizacja ruchu szczegé! polaczenia ul. Krzempka z ul. Gléowna (w godzinach

prowadzenia prac):

Zostanie zwezony odcinek drogi ulicy Glownej w rejonie skrzyzowania z ulicg Krzempka w

celu wykonania polaczenia ul. Krzempka z ul. Gléwna.

Przed miejscem prowadzenia robot na ul. Glownej zaprojektowano znaki A-14

1 A-12b/c w obu kierunkach.

Przed miejscem prowadzenia robdot na ul. Glownej zaprojektowano znaki B-25 i B-33

(30km/h) w obu kierunkach.
Za miejscem prowadzenia robdt zaprojektowano znaki B-42 w obu kierunkach.

Przed skrzyzowaniem ulicy Gléwnej i Krzempka na ulicy Glownej zaprojektowano znaki
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B-21 i B-22 z tabliczkami informacyjnymi (Nie dotyczy mieszkancéw ul. Krzempka

od nr.1 do 9 oraz dojazdu do szkoly).

Na poczatku prowadzonych robét zaprojektowano barier¢ U-3d ze $wiatlami ostrzegawczymi

barwy zoltej.

Na koncu prowadzonych robét zaprojektowano bariere U-20b ze $wiatlami ostrzegawczymi

barwy zoltej.
Wzdluz miejsca prowadzonych robot zaprojektowano stupki U-21a/b w rozstawie co 10m.

Na wlocie ulicy Krzempka od strony ulicy Glownej zaprojektowano bariery U-20b ze
znakami B-1 oraz tabliczkami informacyjnymi (Nie dotyczy mieszkancow ul. Krzempka od

nr. 1 do 9 oraz dojazdu do szkoty).

Przed miejscem prowadzonych robot na ulicy Glownej zaprojektowano ruch wahadlowy

z recznym sterowaniem ruchem przez osoby posiadajgce stosowne uprawnienia.

Przed miejscem prowadzonych robét na ulicy Krzempka zaprojektowano bariery U-20b oraz

U-20d ze znakami B-41.

Zaprojektowano bezpieczne przejicie do szkoly od strony ulicy Gléwnej.

Organizacja ruchu szczegol polaczenia ul. Krzempka z ul. Gléwna (po godzinach

prowadzenia prac):

Zostanie zwezony odcinek drogi ulicy Glownej w rejonie skrzyzowania z ulicag Krzempka w

celu wykonania polaczenia ul. Krzempka z ul. Gléwna.

Przed miejscem prowadzenia robét na ul. Glownej zaprojektowano znaki A-14
1 A-12b/c w obu kierunkach.

Przed miejscem prowadzenia robdt na ul. Gloéwnej zaprojektowano znaki B-25 i B-33
(30km/h) w obu kierunkach.

Za miejscem prowadzenia rob6t zaprojektowano znaki B-42 w obu kierunkach.

Przed skrzyzowaniem ulicy Gléwnej i Krzempka na ulicy Gléwnej zaprojektowano znaki
B-21 1 B-22 z tabliczkami informacyjnymi (Nie dotyczy mieszkancéw ul. Krzempka

od nr.1 do 9 oraz dojazdu do szkoly).

Na poczatku prowadzonych robét zaprojektowano barierg U-3d ze $wiattami ostrzegawczymi

barwy zolte;.
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Na koncu prowadzonych robét zaprojektowano barier¢ U-20b ze $wiatlami ostrzegawczymi

barwy zotltej.
Wzdluz miejsca prowadzonych robot zaprojektowano stupki U-21a/b w rozstawie co 10m.

Na wlocie ulicy Krzempka od strony ulicy Glownej zaprojektowano bariery U-20b ze
znakami B-1 oraz tabliczkami informacyjnymi (Nie dotyczy mieszkancéw ul. Krzempka od

nr. 1 do 9 oraz dojazdu do szkoly).
Przed miejscem prowadzonych robét na ulicy Glownej zaprojektowano znaki D-5 oraz B-31.

Przed miejscem prowadzonych robot na ulicy Krzempka zaprojektowano bariery U-20b oraz

U-20d ze znakami B-41.

Zaprojektowano bezpieczne przejscie do szkoly od strony ulicy Glowne;.

Stan pasa drogowego po wykonaniu robot- wykonany zostanie komplet
przewidzianych robét tj. wykonanie wszystkich prac instalacyjnych, przebudowa odcinka
ulicy Krzempka oraz budowa chodnika dla pieszych. Pas drogowy po zrealizowaniu robot

przewidzianych dla etapu zostanie posprzatany i przywrocony do bezpiecznego uzytkowania.

Ukladanie warstwy §cieralnej

Przed miejscem prowadzonych robot na ulicy Debowieckiej zaprojektowano znaki A-14,

A-12b/c oraz B-25 i B-33 (40km/h) w obu kierunkach.
Za miejscem prowadzenia robot zaprojektowano znak B-42 w obu kierunkach.

Na wylocie ulicy Mlynskiej w kierunku ulicy Debowieckiej zaprojektowano tablice F-6a z
piktogramami znakow A-14 i A-12b/c.

W rejonie przejscia dla pieszych zaprojektowano bariere U-20d z znakiem B-41.

Przed miejscem prowadzenia robot zaprojektowano barierg U-3d z $wiatlami ostrzegawczymi

barwy zoltej.

Na koncu prowadzonych robét zaprojektowano bariere U-20b z $wiatlami ostrzegawczymi

barwy zoltej.
Wzdluz miejsca prowadzonych robot zaprojektowano stupki U-21a/b w rozstawie co 10m.

Na wlocie ul. Krzempka od strony ul. Debowieckiej zaprojektowano bariere U-20b ze

znakiem B-1.

Przed miejscem prowadzenia robdt na ul. Gléwnej zaprojektowano znaki A-14
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1 A-12b/c w obu kierunkach.

Przed miejscem prowadzenia robét na ul. Gléwnej zaprojektowano znaki B-25 i B-33

(30km/h) w obu kierunkach.
Za miejscem prowadzenia robot zaprojektowano znaki B-42 w obu kierunkach.

Przed skrzyzowaniem ulicy Gloéwnej i Krzempka na ulicy Gléwnej zaprojektowano znaki
B-211 B-22.

Na poczatku prowadzonych robét zaprojektowano bariere U-3d ze $wiatlami ostrzegawczymi
barwy zolte;j.

Na koncu prowadzonych robot zaprojektowano bariere U-20b ze $wiatlami ostrzegawczymi
barwy zoltej.

Wzdluz miejsca prowadzonych robét zaprojektowano stupki U-21a/b w rozstawie co 10m.

Na wlocie ulicy Krzempka od strony ulicy Glownej zaprojektowano bariery U-20b ze

znakami B-1.
Przed miejscem prowadzonych robot na ulicy Gléwnej zaprojektowano znaki D-5 oraz B-31.

Przed miejscem prowadzonych robot na ulicy Krzempka zaprojektowano bariery U-20b oraz

U-20d ze znakami B-41.

Zaprojektowano bezpieczne przejscie do szkoly od strony ulicy Glownej.

Stan pasa drogowego po zrealizowaniu etapu - wykonany komplet prac dla calego
zadania. Pas drogowy posprzatany 1 przywrocony do bezpiecznego uzytkowania. Po
zakonczeniu ukladania warstwy $cieralnej zostanie wprowadzona nowa, docelowa

organizacja ruchu.

i ZAGROZENIA 1 UTRUDNIENIA W RUCHU WYSTEPUJACE
PODCZAS WYKONYWANIA ROBOT.

Podczas wykonywania robét przewiduje si¢ utrudnienia w ruchu polegajace na
zwezeniu odcinka drogi ulicy Dgbowieckiej oraz zwezenia odcinka drogi ulicy Glownej
z wprowadzeniem ruchu wahadlowego co zmniejszy ptynnos¢ ruchu. Wystapia utrudnienia

w ruchu pieszym w miejscu prowadzenia robot.

Zagrozenia wystepujace podczas wykonywania robot to w szczegdlnosci obecnosé

w rejonie robot os6b prowadzacych roboty budowlane, ruch pojazdéw budowy w rejonie

7
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inwestycji oraz glebokie wykopy w czasie prowadzenia robot instalacyjnych, a takze ruch

pieszych jednym poboczem w obu kierunkach.
8. TERMIN WPROWADZENIA ORGANIZACJI RUCHU

Termin wprowadzenia organizacji ruchu na czas prowadzenia robdt przewiduje sie
do 30 kwietnia 2025 roku. Termin przywrdcenia stalej organizacji ruchu lub wprowadzenie

docelowej organizacji ruchu po zatwierdzeniu przewiduje si¢ do 31 grudnia 2025 roku.

9, WARUNKI SZCZEGOLOWE WYKONANIA OZNAKOWANIA —
UWAGI KONCOWE

Oznakowanie nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujacym Rozporzadzeniem Ministra
infrastruktury w  sprawie szczegélowych warunkdéw  technicznych dla  znakow
i sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich

umieszczania na drogach.

Oznakowanie pionowe na czas prowadzenia robot wykona¢ z grupy wielkosci
D - Duze” dla drogi powiatowej oraz ,.S - Srednie” dla drég gminnych z uzyciem folii typu 2

lub folii pryzmatyczne;.

Nalezy zapewnic¢ bezpieczne przejscie przez teren robot, przy glebokich wykopach powyzej
0.5m nalezy zastosowaé odgradzajgce bariery U-20c a nad przekopami nalezy uklada¢ kladki

U-28. Nalezy zapewni¢ bezpieczne przejscie do szkoly przez teren robot.
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